COVER PAGE CREATED BY RODNEY PATENTS - TO AVOID HAVING THIS PAGE CREATED IN THE 
FUTURE UNCHECK THE 'CREATE A COVER PAGE' AT THE DATA ENTRY PAGE 

r 

FR2842154 
FR2842154 

Patent number: FR2842154 
Publication date: 2004-01-16 

Inventor: EUSTACHE JEAN PIERRE; CATHALA FRANCK 
Applicant: VALEO SYSTEMES ESSUYAGE (FR) 
Classification: 

- international: B60S1/04; B60S1/58; B60S1/04; B60S1/56; {IPC1-7): B60S1/04; B60S1/58 

- european: 

Application number: FR20020008777 2002071 1 
Priority number(s): FR20020008777 2002071 1 
Abstract not available for FR2842154 



1 



@ REPUBLIQUE FRANQAISE 

INSTITUT NATIONAL 
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE 



PARIS 



@ N" de publication : 2 842 1 54 

n'utiliser que pour les 
commandes ds reproduction) 

N** d'enreglstrement national : 02 08777 

(51) int : B 60 S 1/04, B 60 S 1/58 



@ 



DEMANDE DE BREVET D'INVENTION 



A1 



(§) Date de depot : 1 1.07.02. 
@) Priorite : 



Date de mise a la disposition du pubiic de la 
demande : 16.01.04 Bulletin 04/03. 

Liste des documents cites dans le rapport de 
recherche preliminaire : Se reporter ii la fin du 
preser)t fascicule 

References a d'autres documents nationaux 
apparent§s : 



(71) Demandeur(s) : VALEO SYSTEMES D'ESSUYAGE 
Societe par actions simpiifiee — FR. 



(§) Inventeur(s) : EUSTACHE JEAN PIERRE et 
CATHALA FRANCK. 



(§)Titulaire(s): 



@ Mandatalre(s) : 



< 



LO 



CM 

00 
CM 



"AGENCEMENT POUR LE MONTAGE D'UN MECANISME D'ESSUIE-GLACE SUR UN PANNEAU VITRE". 



L'Invention propose un agencement pour le montage 
etla fixation d'un mecanisme d'essuie glace (1 6) sur la face 
interne (14i) d'un panneau vitre (14) qui s'^tend transversa- 
lement vertlcalement a I'arriere d'un vehicule automobile 
(10), du type dans lequel le mecanisme d'essuie-glace (16) 
comporte une platine de support (22) qui porte au moins un 
element d'entrainement (26) d'un bafai d'essuyage a travers 
une ouverture (28) du panneau vitre (14), et qui est fixee sur 
la face interne (14i) du panneau vitre (14), 

caracterise en ce que la platine (22) est flx6e sur la face 
interne (14i) par I'intermediaire d'au moins trois plots de 
fixation (30a, 30b, 30c) qui sont port^s par la face interne 
(141) du panneau vitre (14). 
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"Agencement pour le montage d'un mecanisme d'essuie-glace 

sur un panneau vitre." 

L'invention concerne un module arriere de vehicule 
automobile. 

5 L'invention propose un agencement pour le montage et la 

fixation d'un mecanisme d'essuie-glace sur la face interne d'un 
panneau vitre qui s'etend transversaiement verticalement a 
i'arriere d'un vehicule automobile, du type dans lequei le 
mecanisme d'essuie-glace comporte une platine de support qui 

10 porte au moins un element d'entrainement d'un balai d'essuyage ^ 
travers une ouverture du panneau vitre, et qui est fixee sur la face 
interne du panneau vitre. 

Les vehicules automobiles comportent generalement un 
ouvrant arriere dans lequei est realise un evidement qui est 

15 obture par un panneau vitre. Pour nettoyer le panneau vitre. les 
vehicules comportent un dispositif d'essuyage arriere. 

Le dispositif d'essuyage comporte un arbre d'entrainement 
d'un balai d'essuyage qui est entraTne en rotation par un moteur 
electrique et qui est guide en rotation par un palier. 

20 De fafon connue, le dispositif d'essuyage est fixe sur une 

platine qui est elle-meme fixee sur le panneau vitre par 
intermediaire d'un assemblage vis-ecrou qui traverse le panneau 
vitre. 

II est necessaire de pr§voir au moins trois points de 
25 fixation, de fagon a permettre I'immobilisation du dispositif 
d'essuyage, et a empecher sa rotation par rapport au panneau 
vitre. 

Lorsque le panneau vitre est monte pivotant par rapport a 
I'ouvrant, entre une position ouverte et une position fermee, le 
30 vehicule comporte une serrure de verrouillage de la position 
fermee du panneau vitre par rapport a la partie fixe de I'ouvrant. 

Le montage de la platine et du dispositif d'essuyage est 
relativement complexe car il n6cessite, d'une part, de positionner 
la platine par rapport au panneau vitre selon une translation 
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longitudinale, et, d'autre part, de fixer la platine avec le panneau 
vitre par I'assemblage vis-ecrou. 

De telles solutions ne sont pas satisfaisantes. En effet, 
elles sont lourdes, volumineuses, et sont relativement longues ^ 
5 realiser. 

Par ailleurs, Tassennblage vis-ecrou, necessite des 
amenagements particuliers du panneau vitre, notamment des 
trous de passage des vis qui sont alors visibles depuis I'exterieur 
du vehicule, ce qui peut paraTtre relativement peu esthetique. 
10 Enfin, Tassemblage par vis-ecrou necessite un 

positionnement de la platine par rapport au panneau vitre 
relativement precis, ce qui necessite rutilisation d'un outillage 
specifique complexe. 

De fa^on a remedier a ces inconvenients, Tinvention 
15 propose un agencement pour le montage et la fixation du 
mecanisme d*essuie-g[ace pour lequel le positionnement de la 
platine n'est pas necessaire avant sa fixation sur le panneau vitre. 

Dans ce but Tinvention propose un agencement du type 
decrit precedemment, caracterise en ce que la platine est fixee au 
20 panneau vitre par Tintermediaire d*au moins trois plots de fixation 
qui sont portees par la face arriere du panneau vitre. 

Seion d'autres caract^ristiques de {'invention : 

- la platine est reliee a chaque plot de fixation par des 
moyens de liaison par cooperation de formes complementaires ; 

25 - les moyens de liaison de la platine avec deux premiers 

plots determinent la position verticale et longitudinale du 
mecanisme d'essuyage, et en ce que les moyens de liaison de la 
platine avec un troisieme plot determinent au moins la position 
transversale du mecanisme d'essuyage par rapport au panneau 

30 vitr§ ; 

- chacun des moyens de liaison de ia platine avec les 
deux premiers plots comporte un doigt cylindrique d'axe 
transversal qui est porte par la platine et qui est regu dans un 
logement complementaire du plot associe ; 
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- les moyens de liaison de la platine avec troisieme plot 
comportent un doigt cylindrique d*axe vertical qui est porte par la 
platine et qui est vegu dans un logement complementaire du 
troisieme plot ; 

5 - chaque logement comporte une ouverture qui s'6tend le 

long d*au moins une de ses generatrices et au travers de laquelle 
le doigt associe est introduit dans le logement ; 

- chaque plot porte une pince elastique amovible qui est 
apte a recouvrir au moins Touverture du logement pour verrouiller 

10 le doigt en position montee dans le logement ; 

- les moyens de liaison de la platine au troisieme plot 
comportent un doigt qui s'etend longitudinalement vers Tavant 
depuis la platine et dont Textremite longitudinale libre est de 
forme globalement spherlque et est re9ue dans un logement 

15 complementaire du troisieme plot ; 

- chaque doigt est monte dans le logement associe par 
emboTtement elastique ; 

- les premiers plots sont repartis transversalement de 
part et d'autre de la platine, et en ce que le troisieme plot est 

20 agence verticalement a distance des premiers plots ; 

- les plots sont fixes sur la face interne du panneau vitre 
notamment par collage surmoulage ou par cooperation de formes 
complementaires. 

D'autres caracteristiques et avantages de Tinvention 
25 apparaitront a la lecture de la description detaillee qui suit pour la 
comprehension de laquelle on se reportera aux figures annexees 
parmi lesquelles : 

- la figure 1 est une representation schematique en 
perspective de la partie arriere d'un vehicule automobile, pour 

30 laquelle le panneau vitre est represente en position ouverte ; 

- la figure 2 est une representation sch§matlque et d plus 
grande echelle d'un agencement conforme a I'invention, dans 
laquelle le mecanisme d*essuyage est represents en cours de 
montage ; 
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- la figure 3 est una representation schematique en . 
perspective de suivant un autre angle du mecanisme 
d'entrainement ; 

- la figure 4 est une vue similaire d celle de la figure 2 
5 representant un agencement confornne a un deuxieme mode de 

realisation de invention ; et 

- la figure 5 est une vue similaire a celle de la figure 3 
representant le mecanisme d'essuyage conforme au deuxieme 
mode de realisation de I'invention. 

io Pour la description de I'invention, on adoptera a titre non 

limitatif les orientations verticale, longitudinale et transversale 
selon le repere V, L, T indique aux figures. 

On adoptera aussi la direction d'arriere en avant comme 
etant la direction longitudinale et de gauche a droite en se 
15 reportant a la figure 1. 

Dans la description qui va suivre, des elements identiques, 
similaires ou analogues seront design^s par les memes chiffres 
de reference. 

La figure 1 represente schematiquement la partie arriere 
20 d'un vehicule automobile 10 qui comporte un ouvrant arriere 12 
transversal vertical qui est articule, au niveau de son extremite 
superieure, autour d'un axe A transversal. 

Le hayon 12 comporte un panneau vitre 14 formant vitre et 
un mecanisme d'essuyage 16 de la face externe 14e du panneau 
25 vitr6 14. 

Comme on peut le voir plus en detail aux figures 2 et 3, le 
mecanisme d'essuyage 16 comporte un moteur d'entrainement 18 
et un reducteur 20. 

Le moteur d'entrainement 18 et le reducteur 20, sont fixes 
30 sur la face interne 14i du panneau vitre 14 par I'interm^diaire 
d'une platine 22. 

La platine 22 comporte un fut de guidage 24 d'un arbre 
d'entrainement 26 d'un balai d'essuyage (non represente) qui 
traverse un orifice 28 du panneau vitre 14. 
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Conformement ^ Tinvention, la platine 22 est fixee sur la 
face interne 14i du panneau vitre 14 par rintermediaire de trois 
plots de fixation 30a, 30b et 30c. 

Les plots de fixation 30a, 30b et 30c sont des elements 
5 d'orientation generate longitudinale qui s'etendent 
longitudinalement vers I'interieur du vehicule 10 depuis la face 
interne 14i du panneau vitre 14 et ils comportent chacun, a leur 
extremite longitudinale avant, des moyens de liaison 32 avec la 
platine 22. 

10 Les plots de fixation 30a, 30b, 30c doivent permettre de 

reallser un montage isostatique du mecanisme d'essuyage 16. De 
ce fait, ils sont agences sur le panneau vitre 14 en trois points 
non alignes. 

A cet effet, deux premiers plots de fixation 30a et 30b sont 

15 respectivement repartis longitudinalement de part et d'autre de la 
platine 22, et le troisieme plot de fixation 30c est agence 
verticalement a distance de I'axe form§ par les deux premiers 
plots 30a et 30b. 

Selon un premier mode de realisation de I'lnvention 

20 represente aux figures 2 et 3, les moyens de liaison 32 de chaque 
plot 30a, 30b et 30c avec la platine 22, consiste en un logement 
cylindrique 34 realise dans Textr^mite avant de chaque plot 30a, 
30b, 30c, et la platine 22 comporte un doigt 36 associe au 
logement de chaque plot 30a, 30b, 30c qui est de forme 

25 complementaire au logement 34, c'est-^-dire cylindrique. 

Conformement a Tinvention, les moyens de liaison 32 des 
deux premiers plots 30a et 30b avec la platine 22 permettent de 
definir la position verticale et longitudinale de la platine 22, et 
done du mecanisme d'essuyage 16. 

30 Pour cela, Taxe principal des logements 34 des deux 

premiers plots 30a, 30b et des doigts 36 associes sont 
globalement d'orientation transversale, et selon un mode de 
realisation prefere, les logements 34 sont alignes. 
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Selon un autre aspect de I'invention, les moyens de liaison 
du troisieme plot 30c avec la platine 22 permettent de definir la 
position transversale du mecanisme d'essuyage 16 par rapport au 
panneau vitre 14, ainsi que son orientation autour de Taxe defini 
5 par Taxe transversal commun B des logement 34 des deux 
premiers plots 30a, 30b. 

Pour cela, et conformement a un premier mode de 
realisation de Tinvention, Taxe principal du logement 34 du 
troisieme plot 30c et du doigt 36 associe est d'orientation 
10 generale verticale. 

Les logements 34 et les doigts 36 associes sont 
cylindriques et de section complementaire, ici circulaire. Par 
ailleurs, les logements 34 sont debouchant a leurs deux 
extremites, ceci permet d'avoir un degre de liberte en mouvement 
15 transversal de la platine 22 bords au panneau vitre 14, de sorte a 
supprimer les contraintes internes dans ia platine 22 iorsque 
celle-ci est fixee au panneau vitre 14. 

Les plots 30a, 30b et 30c sont assembles sur le panneau 
vitre avant le montage du mecanisme d'essuyage 16. Ainsi, le 
20 montage du mecanisme d'essuyage 16 sur le panneau vitre 
14s*effectue en fixant la platine avec chacun des trois plots 30a, 
30b et 30c par un mouvement longitudinal vers Tarriere de sorte a 
introduire les doigts 36 dans leur logement 34 associe. 

Pour permettre Tintroduction des doigts 36, chaque 
25 logement 34 comporte une ouverture 38 qui s'^tend le long d'une 
de ses generatrices, et au travers de laquelle le doigt 36 associe 
est introduit dans le logement 34. 

Puisque I'introduction des doigts 36 s'effectue par un 
mouvement longitudinal vers Tarriere, Touverture 38 est realisee 
30 le long de la generatrice du logement 34 la plus en avant. 

De plus, chaque plot 30a, 30b et 30c porte une pince 
etastique amovible 40 qui recouvre I'ouverture 38 de maniere a 
verrouiller le doigt 36 associe en position montee a Tinterieur du 
logement 34. Cette pince elastique 40 est mise en place sur le 
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plot 30a, 30b et 30c associe apres que le doigt 36 ait ete introduit 
dans le logement 34 associes. 

Pour cela, une premiere extremite 40a de chaque pince 40 
est articulee par rapport au plot 30a, 30b, 30c, et la deuxieme 
5 extremite 40b de la pince 40 comporte des moyens de 
verrouillage en position qui sont par exemple decrits dans le 
document US-A-5.593.125. 

Selon un deuxieme mode de realisation de I'invention 
represents aux figures 4 et 5, le logement 34 du troisieme plot 
10 30c est globalement spherique et le logement 36 associes s'etend 
globalement longitudinalement vers Tarriere depuis la platine 22, 
et son extremity longitudinale libre 37 est globalement spherique. 

Selon ce deuxieme mode de realisation, les logements 34 
des premiers plots 30a et 30b et les doigts 36 associes sont ici 
15 aussi d*axe principal transversal. Dependant, I'ouverture 38 
permettant d'insertion du doigt 36 associe est realisee le long de 
la generatrice du logement 34 qui est situee a son extremite 
verticale inferieure. 

Le montage du mecanisme d*essuyage 16 s'effectue alors 
20 en deux temps consecutifs. 

Selon un premier temps, la platine 22 est deplacee 
verticalement vers le haut de sorte a introduire les doigts 36 dans 
les logements 34 de les premiers plots 30a et 30b. 

Le deuxieme temps de montage s'effectue par un 
25 pivotement du mecanisme d'essuyage 16 autour de I'axe B 
commun des logements 34 des deux premiers plots 30a et 30b 
pour introduire Textremite longitudinale libre 37 du troisieme doigt 
36c dans le logement complementaire du troisieme plot 30c. 

Le maintien en position de chaque doigt 36 dans le 
30 logement 34 complementaire associe est realise par emboitement 
elastique. 

Pour cela, le logement 34 du troisieme plot 30c comporte 
un orifice globalement circulaire (non represente) de diam^tre 
sensiblement inferieur au diametre de Textremite longitudinale 
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arriere libre 37 du troisieme doigt 36c, et le troisieme plot 30c est 
realise en un materiau qui est apte ci se deformer lors de 
{'introduction de I'extremite longitudinale libre 37 du troisieme 
doigt 36c dans le logement 34 associe. 
5 Le mecanisme d'essuyage 16 produit de nombreuses 

vibrations qui, lorsqu*elles sont transmises au panneau vitr^, 
produisent un son desagreable. C*est pourquoi, chaque doigt 36 
est regu dans le logement 34 associe par I'intermediaire d*un 
amortisseur 44 qui est realise par exemple en un materiau 

10 elastomere. 

Comme on I'a dit plus haut, les plots de fixation 30a, 30b 
et 30c sont assembles sur le panneau vitre 14 avant le montage 
mecanisme d'essuyage un 16 sur le panneau vitre 14. 

Ici, les plots 30a, 30b et 30c sont fixes sur la face interne 

15 14i du panneau vitre 14 par collage. Ainsi, les moyens de fixation 
du mecanisme d'essuyage 16 sont invisibles depuis Texterieur du 
vehicule automobile 10, cependant, it peut etre prevu d'autre 
modes de fixation, notamment par surmoulage ou par clipsage. 

De plus, puisque les plots sont fixes sur le panneau vitre 

20 14 avant le mecanisme d'essuyage 16, il est plus ais^ de 
positionner les plots par rapport au panneau vitre 14, et done par 
rapport a Torifice 28. Ainsi, le positionnement du mecanisme 
d'essuyage 16 sur le panneau vitre 14 est simpiifie. 

II sera aussi compris que des inversions mecaniques 

25 simples peuvent constituer des variantes de realisation de 
rinvention. Par exemple, les plots de fixation 30a, 30b et 30c 
peuvent etre portes par la platine 22, et les doigts associes 36 
fixes sur la face interne 14i du panneau vitre 14. 

Un tel agencement permet de monter aisement le 

30 mecanisme d'essuie-glace 16 sur le panneau vitre 14, tout en 
assurant un montage isostatique, et un positionnement correct par 
rapport a I'orifice 28 du panneau vitre 14. 
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REVENDICATIONS 

1. Agencement pour le montage et la fixation d'un 
5 mecanisme d'essuie glace (16) sur la face interne (141) d'un 

panneau vitre (14) qui s'etend transversalement verticalement a 
rarriere d'un vehicule automobile (10), du type dans lequel le 
mecanisme d'essuie-glace (16) comporte une platine de support 
(22) qui porte au moins un element d'entratnement (26) d'un balai 

10 d'essuyage a travers une ouverture (28) du panneau vitre (14), et 
qui est fixee sur la face interne (14i) du panneau vitre (14), 

caracterise en ce que la platine (22) est fix^e sur la face 
interne (14i) par Tintermediaire d'au moins trois plots de fixation 
(30a, 30b, 30c) qui sont portes par la face interne (14i) du 

15 panneau vitre (14). 

2. Agencement selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que la platine (22) est reliee a chaque plot de 
fixation (30a, 30b, 30c) par des moyens de liaison (32) par 

20 cooperation de formes complSmentaires. 

3. Agencement selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que les moyens de liaison (32) de la platine (22) 
avec deux premiers plots (30a, 30b) determinent la position 

25 verticale et longitudinale du mecanisme d'essuyage (16), et en ce 
que les moyens de liaison (32) de la platine (22) avec un 
troisi^me plot (30c) determinent au moins la position transversale 
du mecanisme d'essuyage (16) par rapport au panneau vitre (14). 

30 4. Agencement selon la revendication precedente, 

caracterise en ce que chacun des moyens de liaison (32) de la 
platine (22) avec les deux premiers plots (30a, 30b) comportent 
un doigt cylindrique (36) d'axe B transversal qui est porte par la 
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platine (22) et qui est regu dans un logement complementaire (34) 
du plot associe(30a, 30b). 

5. Agencement selon I'une des revendications 3 ou 4, 
5 caracterise en ce que les moyens de liaison (32) de la platine (22) 

avec troisieme plot (30c) comportent un doigt cylindrique (36) 
d'axe vertical qui est porte par la platine (22) et qui est re^u dans 
un logement complementaire (34) du troisieme plot {30c). 

6. Agencement selon I'une des revendications 4 ou 5, 
caracterise en ce que chaque logement (34) comporte une 
ouverture (38) qui s'etend le long d'au moins une de ses 
generatrices et au travers de laquelle le doigt (36) associe est 
introduit dans le logement (34). 

7. Agencement selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que chaque plot (30a, 30b, 30c) porte une pince 
eiastique (40) amovible qui est apte a recouvrir au moins 
I'ouverture (38) du logement (34) pour verrouiller le doigt (36) en 
position mont^e dans le logement (34). 

8. Agencement selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que les moyens de liaison (32) de la platine (22) 
au troisieme plot (30c) comportent un doigt (36c) qui s'etend 

25 longitudinalement vers I'avant depuis la platine (22) et dont 
Textremite longitudinale libre (37) est de forme globalement 
sph^rique et est regue dans un logement complementaire (34) du 
troisieme plot (30c). 

30 9. Agencement selon Tune quelconque des revendications 

4 a 8, caracterise en ce que chaque doigt (36) est monte dans le 
logement associe (34) par emboTtement eiastique. 



10 
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10. Agencement selon I'une quelconque des 
revendications 3 a 9, caracterise en ce que les premiers plots 
{30a, 30b) sont repartis transversalement de part et d'autre de la 
platine (22), et en ce que le troisieme plot (30c) est agence 

5 verticaiement a distance des premiers plots (30a, 30b). 

11. Agencement selon Tune quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que les plots (30a. 
30b, 30c) sont fixes sur la face interne (141) du panneau vitre (14) 

10 notamment par collage surmoulage ou par cooperation de formes 
complementaires. 
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